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Download und Programmierung der Tracker
-lrmware

Pinned

Q LoRa_APRS_iGate

Q LoRa_APRS_Tracker

Nx, Winlink and LoRa APRS iGATE for ESP3

@ Python

1,137 contributions in the last year

Apr  May Jun Jul Aug Sep Oct Nov Dec Jan Feb Mar Apr
[ ] [ ] [ B ] ae @ [ I B =]
Mon [ | ]
Wed 0 @ 5 (1 ®
| 2 a
Ricardo Guzman - ne
(Richonguzman) Learn how we count c : " ee
Unfollow © Sponsor Contribution activity
. . April 2024
Licenced Ham Radio (CA2RXU) Python/
Rasphery/ESPa2/Aiiing lover Gun‘ar E} Created 19 commits in 2 repositories *
Tube-Amp and Stompbox/Pedals builder
——
A 94 followers - 2 following
® Vifia del Mar, Chile
& richon2001@hotmail.com ® Reviewed 2 pull requests in 1 repository ¥
richonguzman/LoRa_APRS_iGate 2 pull requests -3

Sponsors  Received packets list Apr13

DARC e.V. — Eine Zusammenarbeit zwischen OV Dormagen - G21 & OV Hilden - Rp4 Mi. 15.05.2024




Download und Programmierung der Tracker
-lrmware

https://github.com/richonguzman
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https://github.com/richonguzman

https://github.com/richonguzman

£l LoRa_APRS_Tracker ' Public

LoRa APRS Tracker with Tx a

MOre...

®C-+ w133 ¥

1.137 contributions in the last vear

DARC e.V. — Eine Zusammenarbeit zwischen OV Dormagen - G21 & OV Hilden - Rp4

nd Rx capabilities, Messaggs, Wx, Winlink anc

] LoRa_APRS_iGate

LoRa APRS iGATE for ESP32 Based Board with Rx + Tx capabilities

@ Python

7 115

% 34

Public

Download und Programmierung der Tracker
-lrmware

6
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https://github.com/richonguzman

Download und Programmierung der Tracker
-lrmware

— O richonguzman / LoRa_APRS_Tracker Q T.':;:

<> Code (@ lssues 15 17 Pull requests 1 ® Actions [ Projects [ Wiki @ Security [+ Insights
3 LoRa_APRS_Tracker ' Public Q Sponsor || ©Watch 20 v || ¥ Fork 38~ | Y Star 47 |~

$ main ~ ¥ 76 Branches © 0 Tags Q Go to file t Add file ~ <> Code ~ About

LoRa APRS Tracker with Tx and Rx

i T horda aning 6f8e01e . yesterday L) 59 s o .
@ richonguzman minor cleaning v/ CECHE yEStetay PSS S capabilities, Messages, Wx, Winlink and
more.
.github funding ast year
.vscode update 2
data first Test 2 ag
extra turn slope implementation ea
images oled screen update 3 months ago
lib A cetLik
Ska Releases
O .dang-format Add bluetooth symbol when connected (alternate betweel 1bl
O .gitignore git Ignore update days ag ) .
Sponsor this project
B LICENSE nitial commit ast yea
Q richonguzman Ricardo Guzman (... = QO
D README.md eadme Update 2 s ago
&  paypal.me/richonguzman
D platformio.ini platformio refacto eel
Learn more about GitHub Sponsors
] &5 | =
(0 README &2 MIT license 7 — Packages
o packages published

DARC e.V. — Eine Zusammenarbeit zwischen OV Dormagen - G21 & OV Hilden - Rp4
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Download und Programmierung der Tracker
-lrmware

= O richonguzman / LoRa_APRS_Tracker Q Type /] to search

<> Code \r) Issues 15 §% pull requests 1 @ Actions ﬁ Projects M wiki '\] Security v Insights

Q LoRa_APRS Tracker Public Q sponsor | ®Watch 20 ~ % Fork 38 - ¥ Star 147

¥ main ~ ¥ 76 Branches © 0 Tags Q Go to file t Add file ~ About

Local Codespaces LoRa APRS Tracker with Tx and Rx
Q HChongUZNEIITIROR Ceaning vz capabilities, Messages, Wx, Winlink
B3 Clone ® more...
.github
HTTPS SSH  GitHub CLI 0 Readme
.vscode 119
https://github.com/richonguzman/LoRa_APRS_Tr  (OJ "
data & A
w14
extra
® 20
images undate &3 Open with GitHub Desktop % 38 forks
L update to APRSPack [y pounioad ZIP _ 2
src minor clean ng esteraa Releases
[‘j .clang-format Add bluet

Abspeichern im bevorzugten Ordner und in dem Ordner dann entpacken.

Wichtig!! immer eine Arbeitskopie erstellen, damit im Notfall auf das Original zurtickgegriffen werden kann, wenn
man die Programmierung “zerschossen” hat.

=
Ty =,

)D)A)R)C) DARC e.V. — Eine Zusammenarbeit zwischen OV Dormagen - G21 & OV Hilden - Rp4 Mi. 15.05.2024



Anschluss T-Beam

M Gerste-Manager — O X

Datei Aktion Ansicht ?
e @ HM = B

v ® NB-06

3 Akkus
@ Arschissecovarrn

iy Audio Processing Objects (APOs)
ij Audio, Video und Gamecontroller
I} Audioeingange und -ausgange
0 Bluetooth

3 Computer

= Druckwarteschlangen

%4 Eingabegerate (Human Interface Devices)
i Firmware

¥ Grafikkarten

*® |DE ATA/ATAPI-Controller

@ Kameras

s Laufwerke

@ Mause und andere Zeigegerate
3 Monitore

& Netzwerkadapter

n Prozessoren

B Sicherheitsgerate

I Softwaregerate

l‘ Softwarekomponenten

S Speichercontroller

I Speichertechnologiegerate
im Systemgerite

Tactatiiran

DARC e.V. — Eine Zusammenarbeit zwischen OV Dormagen - G21 & OV Hilden - R4 Mi. 15.05.2024




Anschluss T-Beam

I —

| & Gerate-Manager — O X

Datei Aktion Ansicht 2?2
e @ HM = B
| v % NB-06

@ Akkus
v @ Anschlisse (COM & LPT) ] .
= uss-Enhanced-ssmALchoz<coma>_ oder eine entsprechend andere COM- Schnittstelle

i Audio Processing Objects (APOs)
Ij Audio, Video und Gamecontroller

iy Audioeingdnge und -ausgénge
8 Bluetooth

3 Computer

= Druckwarteschlangen

¢ Eingabegerate (Human Interface Devices)
i Firmware

[ Grafikkarten

*® |IDE ATA/ATAPI-Controller

@ Kameras

s Laufwerke

@ Méuse und andere Zeigegeréte
[ Monitore

2 Netzwerkadapter

D Prozessoren

07 Sicherheitsgerate

B Softwaregerate

!‘ Softwarekomponenten

S Speichercontroller

L1 Speichertechnologiegerite
F= Quctamnarita

10
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Anschluss T-Beam

| & Gerate-Manager — O X

Datei Aktion Ansicht ?
o @ HE = B
| v <% NB-06
& Akkus
v B Anschlisse (COM & LPT)
# USB-Enhanced-SERIAL CH9102 (COMS) _
i Audio Processing Objects (APOs)
Ij Audio, Video und Gamecontroller

iy Audioeingdnge und -ausgénge

e Bluetooth

3 Computer

= Druckwarteschlangen

¢ Eingabegerate (Human Interface Devices)
i Firmware

¥ Grafikkarten

*= |DE ATA/ATAPI-Controller

-| falls das Gerat im Gerate-Manager nicht korrekt eingebunden wird,

o vpeden el 2 | dan g hier den Treiber runter laden

% Xinyuan-LilyGO/CH9102_Driver

Y¥ 16 - Updated on 27. Apr. 2022

https://github.com/Xinyuan-LilyGO/CH9102 Driver ¥ se

¥ adafruit/Adafruit-WCH-CH9102F-Friend-PCB ¥ Star

DARC e.V. — Eine Zusammenarbeit zwischen OV Dormagen - G21 & OV Hilden - R@4
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Programmierung der Tracker Firmware

Edit Selection View Go Run Terminal

New Text File Ctrl+N
New File... Ctri+Alt+Windows+N
New Window Ctri+Shift+N

Open File... Ctrl+O
Open Folder... Ctrl+K Ctrl+O
Open Workspace from File...

Open Recent

Add Folder to Workspace...
Save Workspace As...
Duplicate Workspace

Save Ctri+S
Save As... Ctrl+Shift+S

Share

Auto Save

Preferences

Revert File
Close Editor Ctrl+F4

Help

£ dk6oc-11_test iGa

DARC e.V. — Eine Zusammenarbeit zwischen OV Dormagen - G21 & OV Hilden - Rp4
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rogrammierung der Tracker Firmware

DERLA

Desktop\Workshop\LoRa_APRS_iGate-main\.pio

platformial
efa | Open Folder

v 4 <« LoRa G21 Workshop » Firmware » Tracker » LoRa_APRS_ Tracker-main

Organisieren » MNeuer Ordner

& Creative Cloud Files Anderungsdatum

LoRa_APRS Tracker-main 5 10:59 Dateiordner
LoRa_APRS_Tracker-main 5. . Dateiordner

[ Dieser PC
J 3D-Objekte
= Bilder
[ Desktop
= Dokumente
& Downloads
D Musik
m Videos
s Windows (C:)
= Biro (\\192.168.2.5) ()
= OMultimedia (\\192.168.2.5) (M:)
= Scans (\\192.168.2.5) (T:)
= Public (\\192.168.2.5) (L)

v

Ordner: | LoRa_APRS_Tracker-main

pre:tools/compress.py
tool = esp-prog

:ttgo-lora32-v21]
rd = ttgo-lora32-v21

DARC e.V. — Eine Zusammenarbeit zwischen OV Dormagen - G21 & OV Hilden - Rp4 Mi. 15.05.2024




Programmierung der Tracker Firmware

] File Edit Selection View Go Run Terminal Help P Untitled (Workspace)

@ EXPLO & platformig.ini X
s UNTITLED (WORKSPACE) GEBELA
~ LoRa_APRS_Tracker-main
> .github
> .pio
» .vscode
~ data
{} tracker_config.json
extra

images

src defau ttgo-t-beam-vi
.clang-format

N W v W

.gitignore
| LICENSE = espressifi2 @ 6.3.1
arduino
= deep+
115280
esp32_exception_decoder

& platformio.ini
i) README.md

adafruit/Adafruit BusIO@"1.14.1
adafruit/Adafruit GFX Library @ 1.11.7
adafruit/Adafruit SSD13@6 @ 2.5.7
lewisxhe/AXP282X_Library @ 1.1.3
bblanchon/Arduinolson @ 6.21.3
sandeepmistry/LoRa @ ©.8.8
mikalhart/TinyGPSPlus @ 1.€.3
paulstoffregen/Time @ 1.6.1
shaggydog/OneButton @ 1.5.0
peterus/esp-logger @ 1.8.8
lewisxhe/XPowersLib@"e.1.8
adafruit/Adafruit SH118X@"2.1.8
jegromes/Radiolib @ 6.1.0
adafruit/Adafruit Unified Sensor
adafruit/Adafruit BME288 Library@

DARC e.V. — Eine Zusammenarbeit zwischen OV Dormagen - G21 & OV Hilden - Rp4 Mi. 15.05.2024




Programmierung der Tracker Firmware

"beacons™: [

-

"callsign™
"symbol
"overlay”:
"comment™: ""
"smart_beacon™: {
"active™: true,
18 "slowRate™: 128,
NEUI 1 "slowSpeed”: 3,
H 12 "fastRate™: 60,
bist zu drei unterschiedliche Profile : e
"minDeltaBeacon™: 2@,

kdnnen angelegt warden. turninbeg-s 12,

"turnSlope”: 68

"symbol

"overlay”:

“comment™: »

"smart_beacon™: {
"active™: true,
"slowRate™: 128,

"slowSpeed”: 1@,
"fastRate™: 60,
"fastSpeed”: 78,
"minTxDist™: 168,
"minDeltaBeacon”™: 12,
"turnMinDeg”: 18,
"turnSlope”: 8@

)D)A)R)C) DARC e.V. — Eine Zusammenarbeit zwischen OV Dormagen - G21 & OV Hilden - Rp4 Mi. 15.05.2024



Programmierung der Tracker Firmware

“"beacons”: [
i

"callsign™: "NOCALL-7",
“symbol®™: "[",
"overlay™: "/,
SMIcE=s =%
"comment™: ""
"smartBeacon": {
"active”: true,
"slowRate™: 120,
"slowSpeed”: 3,
"fastRate": 60,
"fastSpeed”: 15,
"minTxDist": 50,

"minDeltaBeacon”: 20,

"turnMinDeg": 12,
"turnSlope”: 60

“callsign“: "NOCALL-7",
“symbol™: ">",

)D)A)R)C) DARC e.V. — Eine Zusammenarbeit zwischen OV Dormagen - G21 & OV Hilden - Rp4

Callsign

Andern aller Rufzeichen von ,,NOCALL-7“ in das eigene
Rufzeichen und SSID.

Es konnen 3 verschiedene Rufzeichen+SSID oder
dieselben Rufzeichen mit unterschiedlichen SSIDs
oder sogar dasselbe Rufzeichen+SSID verwenden und
nur Symbole und smartBeacon-Daten andern.

Sobald es betriebsbereit ist, kann mit den Tasten von
einem Profil zum anderen gewechselt, sodass es die
Bake je nach Nutzung, Geschwindigkeit usw. mit
unterschiedlichen Parametern steuert.

Mi. 15.05.2024



Programmierung der Tracker Firmware

"b i
eaﬁ°"s ! Symbol und Overlay
. "callsign": "NOCALL-7",
“symbol®™: "[", 2 g 9. g . 0
coverlay™: /o, Kann an die individuellen Bedurfnlss? angepasst
“micE™: "", werden. Normalerweise ist nur eine Anderung des

" t": "", .
commen Symbols erforderlich.

"smartBeacon": {
"active”: true,

"slowRate™: 120, .
ST owSpeads A, (Fir den besonderen Fall, dass ,\“ als Overlay

"fastRate”: 60, verwendet werden soll, sollte ,\\“ verwendet werden,
"fastSpeed”: 15, . . . q -
Tt n da die Firmware es nur auf diese Weise verarbeiten
"minDeltaBeacon": 20, |(ar]n_)

"turnMinDeg": 12,

"turnSlope”: 60

“callsign“: "NOCALL-7",
“symbol™: ">",

)D)A)R)C) DARC e.V. — Eine Zusammenarbeit zwischen OV Dormagen - G21 & OV Hilden - Rp4 Mi. 15.05.2024



Programmierung der Tracker Firmware

“"beacons”: [
i

"callsign™: "NOCALL-7",

“symbol®™: "[",

"overlay™: "/,

*micE=s =%

"comment™: "",

"smartBeacon": {
"active”: true,
"slowRate™: 120,
"slowSpeed”: 3,
"fastRate": 60,
"fastSpeed”: 15,
"minTxDist": 50,
"minDeltaBeacon”: 20,
"turnMinDeg”: 12,
"turnSlope”: 60

“callsign“: "NOCALL-7",
“symbol™: ">",

Symbol und Overlay
Beispiele:

ftir einen roten Truck:
Ilsymbolll: Ilkll’
Iloverlayll: ll/lI’

ftir einen weifsen Truck:
Ilsymbolll: Ilkll’
Iloverlayll: ll\\ll’

flir einen Fuf3génger:

“symbol“: “ [,
uoverlayu: u/u’

)D)A)R)C) DARC e.V. — Eine Zusammenarbeit zwischen OV Dormagen - G21 & OV Hilden - Rp4
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Programmierung der Tracker Firmware

=l 96 EE~] B BN

~ o AFjIoC|=] 6@]cdo

1 X i) NQL.A £ - ©®

3KE A |4+1=) 8|4+l 4] &gt -4+
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SE o+lge=oi [JdE®lZid
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Programmierung der Tracker Firmware

"beacons”:
i
U

"callsign":

[

“symbol®™: "[",
"overlay™: "/,
MICEss =%
"comment™: ""
"smartBeacon": {

“"callsign":

"active”: true,
"slowRate™: 120,
"slowSpeed”: 3,
"fastRate": 60,
"fastSpeed”: 15,
"minTxDist": 50,
"minDeltaBeacon”:
"turnMinDeg": 12,
"turnSlope”: 60

“symbol™: ">",

"NOCALL-7",

20,

"NOCALL-7",

Comment

Hier kommt der Bakentext rein.
Beispiel:

DK60OC mobil QRV auf 430.300
oder

DK60OC/p activating POTA

DARC e.V. — Eine Zusammenarbeit zwischen OV Dormagen - G21 & OV Hilden - Rp4
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Programmierung der Tracker Firmware

“"beacons”: [
i

"callsign™: "NOCALL-7",
“symbol®™: "[",
"overlay™: "/,
SMIcE=s =%
"comment™: ""
"smartBeacon": {
"active”: true,
"slowRate™: 120,
"slowSpeed”: 3,
"fastRate": 60,
"fastSpeed”: 15,
"minTxDist": 50,

"minDeltaBeacon”: 20,

"turnMinDeg": 12,
"turnSlope”: 60

“callsign“: "NOCALL-7",
“symbol™: ">",

)D)A)R)C) DARC e.V. — Eine Zusammenarbeit zwischen OV Dormagen - G21 & OV Hilden - Rp4

micE

Wenn Mic-E GPS-codierte APRS-Pakete gesendet
werden sollen.

StandardmaRig ist der Parameter ,,“ leer, man kann
aber 3 Mic-E-Nachrichtentyp-ldentifikation hinzufligen,
die in Mic-E-Kodierung gesendet werden.
http://www.aprs.org/doc/APRS101.PDF
Mic-E-Kodierungen lauten beispielsweise

,111“ auBerhalb des Dienstes,

,110“ unterwegs.

Weitere Informationen:
http://www.aprs.org/doc/APRS101.PDF (Seite 45).

Mi. 15.05.2024
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Programmierung der Tracker Firmware

"beacons”: [

i micE
. "callsign": "NOCALL-7",
“symbol®™: "[",
“"overlay™: "/",
“micE": ", Mic-E Message Types

"comment™: "",

"smartBeacon": {

Standard Mic-E

Custom Mic-E

A| B | C Message Type Message Type
"active”: true, _
"slowRate": 120, 1 1 1 | MO: Off Duty CO0: Custom-0
"slowSpeed™”: 3, 1 1 0 | M1: En Route C1: Custom-1
“fastRate”: 60, 1| 0| 1 |M2InService C2: Custom-2
"fastSpeed”: 15, _ -
"minTxDist": 50, 1 o 0 | M3: Returning C3: Custom-3
"minDeltaBeacon”: 20, 0 il 1 | M4: Committed C4: Custom-4
“turnMinDeg”: 12, 0|1 | 0 | M5 Special C5: Custom-5
turrlopes; 62 0o | o | 2 | w6 Priority C6: Custom-6
0 0 0 Emergency

“callsign“: "NOCALL-7",

)D)A)R)C) DARC e.V. — Eine Zusammenarbeit zwischen OV Dormagen - G21 & OV Hilden - Rp4 Mi. 15.05.2024



Programmierung der Tracker Firmware

"beaﬁons": [ micE

"callsign™: "NOCALL-7",

“symbol®™: "[", oS30 7
"overlay™: "/", 4 1 /
“micgE": ", \ ] 18
"comment™: ", | : Mettmann_
“smartBeacon™: { . @ DK60C-1 - Zentrieren - Nah - Info (/
"active”: true, 51°10.19'N 6°52.84'E
"slowRate”: 120, Dusseld@ 2024-05-16 11:34:56 ",
"slowSpeed™”: 3, ,( 2 km/h 244° alt 48 m e A8 =,
"fastRate": 60, il Semigaieny. .. P...N36D1 0060 By <
"fastSpeed”: 15, Mic-E: Off duty e By }
“minDeltaBeacon”: 20, : : _
"turnMinDeg": 12, \\' 22 \\\ h
"turnSlope”: 60 : 5. @nuanr‘?q filden” \ o= '/ 3
o DLSRFK-10 Y :
& \E L141n
24 23 : :

“callsign“: "NOCALL-7",
“symbol™: ">",

)D)A)R)C) DARC e.V. — Eine Zusammenarbeit zwischen OV Dormagen - G21 & OV Hilden - Rp4

Mi. 15.05.2024



)D)A)R)C) DARC e.V. — Eine Zusammenarbeit zwischen OV Dormagen - G21 & OV Hilden - Rp4

Programmierung der Tracker Firmware

“"beacons”: [
i

"callsign™: "NOCALL-7",
“symbol®™: "[",
"overlay™: "/,
*micE=s =%
"comment™: ""
"smartBeacon™: {
"active”: true,
"slowRate™: 120,
"slowSpeed”: 3,
"fastRate": 60,
"fastSpeed”: 15,
"minTxDist": 50,

"minDeltaBeacon”: 20,

"turnMinDeg": 12,
"turnSlope”: 60

“callsign“: "NOCALL-7",
“symbol™: ">",

smartBeacon

,aktiv’: wahr, bedeutet, dass die Zeit zwischen den
Baken als Produkt aus

Geschwindigkeit,

Kurs,

Zeit,

Entfernung und

Winkel

der Bewegung berechnet wird.

Wenn ,false” ausgewahlt ist, wird die
,honSmartBeaconRate” als Zeit zwischen Beacons
verwendet.

(dieser Parameter wird weiter unten beschrieben)
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Programmierung der Tracker Firmware

,SlowRate”:

“"beacons”: [
d
L

Dt e Anzahl der Sekunden als ldngste Zeit zwischen Beacons.

"symbol®: "[",
"overlay™: "/",
SMICE=S =55
"comment™: "",
"smartBeacon": {
"active”: true,
"slowRate”: 120,
"slowSpeed”: 3,
"fastRate”: 60,
“fastSpeed”: 15,
"minTxDist": 5@,
"minDeltaBeacon”: 29,
"turnMinDeg": 12,
"turnSlope”: 60

“callsign“: "NOCALL-7",
“symbol™: ">",
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Programmierung der Tracker Firmware

“"beacons”: [
i

,slowSpeed”:
s S Geschwindigkeit in km/h, bei der die ,,slowRate”
sym 3 T e .
“overlay”: "/, verwendet wird.
"micE": "”,
"comment™: "", . . . . . N
“smartBeacon™: { Eine langsamere Geschwindigkeit sendet keine langere

"active": true,
"slowRate™: 120,
"slowSpeed”: 3,
"fastRate": 60,
"fastSpeed”: 15,
"minTxDist": 50,
"minDeltaBeacon”: 20,
"turnMinDeg": 12,
"turnSlope”: 60

Zeit zwischen den Beacons als ,,slowRate”.

“callsign“: "NOCALL-7",
“symbol™: ">",
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Programmierung der Tracker Firmware

“"beacons”: [
d
L

,fastRate”:
s S Anzahl der Sekunden als schnellste Zeit zwischen
sym o ET
"overlay™: "/, Beacons.

SMICE=S =55

"comment™: "",

"smartBeacon": {
"active”: true,
"slowRate”: 120,
"slowSpeed”: 3,
"fastRate”: 60,
“fastSpeed”: 15,
"minTxDist": 5@,
"minDeltaBeacon”: 29,
"turnMinDeg": 12,
"turnSlope”: 60

“callsign“: "NOCALL-7",
“symbol™: ">",
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Programmierung der Tracker Firmware

“"beacons”: [
i

,fastSpeed”:
s S Geschwindigkeit in km/h, bei der die , fastRate”
sym 3 T e .
“overlay”: "/, verwendet wird.
"micE": "”,
"comment™: "", . . ) . . N
“smartBeacon™: { Eine schnellere Geschwindigkeit sendet keine kirzere
et Vede iU Zeit zwischen Beacons als , FastRate”.

"slowRate™: 120,
"slowSpeed”: 3,
"fastRate": 60,
"fastSpeed”: 15,
"minTxDist": 50,
"minDeltaBeacon”: 20,
"turnMinDeg": 12,
"turnSlope”: 60

“callsign“: "NOCALL-7",
“symbol™: ">",
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Programmierung der Tracker Firmware

,minDistTx“:
“"beacons”: [
i

__Caltl}z%" SRREALE Distanz in Metern, die der Tracker zurticklegen sollte,

sym 3 T e . q

"overlay”™: "/", bevor er einen weiteren Beacon sendet.

"micE": "”,

"comment™: "", . . . . . . "

"smartBeacon™: { Wenn dies nicht in einer bestimmten Zeit (,,slowRate”)
bkl s erreicht wird, sendet der Tracker nur einen Beacon
"slowSpeed”: 3, nach 15 Minuten (,,standingUpdateTime*).

"fastRate": 60,
"fastSpeed”: 15,
"minTxDist": 50,
"minDeltaBeacon”: 20,
"turnMinDeg": 12,
"turnSlope”: 60

(Parameter wird weiter unten beschrieben)

“callsign“: "NOCALL-7",
“symbol™: ">",

)D)A)R)C) DARC e.V. — Eine Zusammenarbeit zwischen OV Dormagen - G21 & OV Hilden - Rp4 Mi. 15.05.2024



Programmierung der Tracker Firmware

,minDeltaBeacon”:

“"beacons”: [
i

:Caltl}f)iﬁ""jr:”0“‘*“‘7"’ Anzahl der Sekunden zwischen jedem Beacon.
sym 3l g

"overlay": "/", Nicht schneller als diese Zeit werden Pakete gesendet,

"micE": "%, selbst bei hoher Geschwindigkeit oder bei vielen

"comment™: "", g
“smartBeacon™: { Anderungen des Kurswinkels.

"active”: true,

"slowRate™: 120,

"slowSpeed”: 3,

"fastRate": 60,

"fastSpeed”: 15,

"minTxDist": 50,

"minDeltaBeacon”: 20,

"turnMinDeg": 12,

"turnSlope”: 60

“callsign“: "NOCALL-7",
“symbol™: ">",
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Programmierung der Tracker Firmware

yturnMinDeg” + ,,turnSlope”:

“"beacons”: [

f

L
SO IR AL R werden zusammen verwendet, da der Winkel und die
symbol™: "[", ; . . . q
"overlay™: "/", Winkelanderung der Geschwindigkeit entsprechen, um
e zu berechnen, ob sich der Kurs ausreichend gedndert
"smartBeacon™: { hat, um eine Bake zu senden.

"active": true,

"slowRate™: 120,

"slowSpeed”: 3, (Die Excel-Tabelle im Ordner , Extra“ dient dazu, die
anthate 60 Verwendung zu verdeutlichen.)

fastSpeed”: 15,
"minTxDist": 50,
"minDeltaBeacon”: 20,
"turnMinDeg": 12,
"turnSlope”: 60

“callsign“: "NOCALL-7",
“symbol™: ">",
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Programmierung der Tracker Firmware

yturnMinDeg” + ,,turnSlope”:

“"beacons”: [
d
L

"callsign™: "NOCALL-7",

“symbol®™: "[",

"overlay™: "/,

MicETs =%

"comment™: "",

"smartBeacon": {
"active”: true,
"slowRate™: 120,
"slowSpeed”: 3,
"fastRate": 60,
“fastSpeed”: 15,
"minTxDist": 50,
"minDeltaBeacon”: 20,
"turnMinDeg”: 12,
"turnSlope”: 60

turn slope calculations.xlsx

“callsign“: "NOCALL-7",
“symbol™: ">",
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file://192.168.2.5/Public/Privat/Hobby/Afu/OV/Präsentationen/LoRa G21 Workshop/Firmware/Tracker/LoRa_APRS_Tracker-main/LoRa_APRS_Tracker-main/extra

Programmierung der Tracker Firmware

lora:
EU “frequency™: 433775000,
"spreadingFactor”: 12, . . |
“signalBandwidth”: 125000, ,Frequenz®, ,SpreadingFactor”, ,SignalBandwidth®,
B ,CodingRate4“ und , Leistung” sollten unverandert

"power™: 20

bleiben, es sei denn, es muss dem entsprechenden
PL " E . Land angepasst werden, um es gemals seinen RF-
requency”: s
"spreadingFactor”: 9, REgEIn zu verwenden.

“"signalBandwidth”: 125000,
"codingRate4": 7,
“power”: 20

UK "frequency”: 439912500,
"spreadingFactor™: 12,
"signalBandwidth™: 1250080,
“"codingRate4": 5,
“power”: 20
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Programmierung der Tracker Firmware

,simplifiedTrackerMode”:

s

;ﬂthEF": i
"simplifiedTrackerMode™: false true wurde fir Benutzer erstellt, die nur GPS-Pakete
,,:zzsﬁ?mf‘,‘jg;‘i‘fi“Ea“’“ C senden und nicht das Meni des Trackers verwenden
"nonSmartBeaconRate”: 15, mochten. Der Standardwert ist falsch.
“remembersStationTime™: 38,

"maxDistanceToTracker™: 38,

"standingUpdateTime": 15,
"sendAltitude™: true,
"sendBatteryInfo"”: false,
"bluetoothType™: 1,
"bluetoothactive”: true,
"disableGP5": false

"winlink"”: {
"password™: "ABCDEF™
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Programmierung der Tracker Firmware

"other™: {
"simplifiedTrackerMode”: false,
"sendCommentAfterXBeacons™:
“path™: "WIDE1-1",
"nonsmartBeaconRate”: 15,

"winlink"”: {
"password™: "ABCDEF™

"rememberstationTime":
"maxDistanceToTracker™: 38,

8,

"standingUpdateTime": 15,
"sendAltitude™: true,
"sendBatteryInfo"”: false,
"bluetoothType™: 1,
"bluetoothactive”: true,
"disableGP5": false

10,

,sendCommentAfterXBeacons*:

Der Tracker kann bei jedem Beacon einen Kommentar
senden. Mit dieser Einstellung kann man jedoch
festlegen, dass der Kommentartext erst nach einer
Reihe von Beacons gesendet wird.

Der Standardwert ist 10. Dies bedeutet, dass erst nach
10 Beacons auch der ,,Kommentar“-Text libertragen
wird.
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Programmierung der Tracker Firmware

"other™: {
"simplifiedTrackerMode”: false,
"sendCommentAfterXBeacons™:
“path™: "WIDE1-1",
"nonsmartBeaconRate”: 15,

"winlink"”: {
"password™: "ABCDEF™

"rememberstationTime":
"maxDistanceToTracker™: 38,

8,

"standingUpdateTime": 15,
"sendAltitude™: true,
"sendBatteryInfo"”: false,
"bluetoothType™: 1,
"bluetoothactive”: true,
"disableGP5": false

10,

»Pfad“:

WIDE1-1 wird als Standardpfad zum Senden von
Beacons und Nachrichten verwendet.

NICHT andern!!

DARC e.V. — Eine Zusammenarbeit zwischen OV Dormagen - G21 & OV Hilden - Rp4

Mi. 15.05.2024



Programmierung der Tracker Firmware

s

"other™: {

I

"winlink"”: {

"simplifiedTrackerMode”: false,

"cendCommentAfter¥XBeacons™ :

“path™: "WIDE1-1",
"nonsmartBeaconRate”: 15,

“remembersStationTime™: 38,

"maxDistanceToTracker™: 38,

"standingUpdateTime": 15,
"sendAltitude™: true,
"sendBatteryInfo"”: false,
"bluetoothType™: 1,
"bluetoothactive”: true,
"disableGP5": false

"password™: "ABCDEF™

DARC e.V. — Eine Zusammenarbeit zwischen OV Dormagen - G21 & OV Hilden - Rp4

10,

,nhonSmartBeaconState:

Wenn ,,smart_beacon” nicht aktiv ist, ist dies die Zeit in
Minuten, zu der jedes Beacon mit einer festen Rate

gesendet wird. Der Standardwert ist 15.
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Programmierung der Tracker Firmware

"other™: {
"simplifiedTrackerMode”: false,
"sendCommentAfterXBeacons™:
“path™: "WIDE1-1",
"nonsmartBeaconRate”: 15,

"winlink"”: {
"password™: "ABCDEF™

"rememberstationTime":
"maxDistanceToTracker™: 38,

8,

"standingUpdateTime": 15,
"sendAltitude™: true,
"sendBatteryInfo"”: false,
"bluetoothType™: 1,
"bluetoothactive”: true,
"disableGP5": false

10,

,rememberStationTime“:

Zeit in Minuten, in der sich der Tracker an einen
gehorten Sender erinnert, um ihn im Hérmenu
,andere Tracker in der Nahe” anzuzeigen, bevor er aus
der Liste geloscht wird. Der Standardwert ist 30.
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Programmierung der Tracker Firmware

"other™: {
"simplifiedTrackerMode”: false,
"sendCommentAfterXBeacons™:
“path™: "WIDE1-1",
"nonsmartBeaconRate”: 15,

"winlink"”: {
"password™: "ABCDEF™

"rememberstationTime":
"maxDistanceToTracker™: 38,

8,

"standingUpdateTime": 15,
"sendAltitude™: true,
"sendBatteryInfo"”: false,
"bluetoothType™: 1,
"bluetoothactive”: true,
"disableGP5": false

10,

»,StandingUpdateTime”:

Zeit in Minuten, die der Tracker auf das Senden eines
Beacons wartet, wenn sich der Tracker nicht auRerhalb
des ,,minDistTx“ bewegt hat, um eine Beacon-
Ubertragung zu erzwingen. Der Standardwert ist 15.
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Programmierung der Tracker Firmware

"other™: {
"simplifiedTrackerMode”: false,
"sendCommentAfterXBeacons™:
“path™: "WIDE1-1",
"nonsmartBeaconRate”: 15,

"winlink"”: {
"password™: "ABCDEF™

"rememberstationTime":
"maxDistanceToTracker™: 38,

8,

"standingUpdateTime": 15,
"sendAltitude™: true,
"sendBatteryInfo"”: false,
"bluetoothType™: 1,
"bluetoothactive”: true,
"disableGP5": false

10,

,sendAltitude”:
Bei ,true” sendet der Tracker Hohe+Kurs in den
codierten GPS-Daten, bei ,false” sendet der Tracker

Geschwindigkeit+Kurs.

APRS sendet die Geschwindigkeit auch beim Senden
von Hohe und Kurs da sie automatisch berechnet wird.

Der Standardwert ist true.
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Programmierung der Tracker Firmware

"other™: {
"simplifiedTrackerMode”: false,
"sendCommentAfterXBeacons™:
“path™: "WIDE1-1",
"nonsmartBeaconRate”: 15,

"winlink"”: {
"password™: "ABCDEF™

"rememberstationTime":
"maxDistanceToTracker™: 38,

8,

"standingUpdateTime": 15,
"sendAltitude™: true,
"sendBatteryInfo"”: false,
"bluetoothType™: 1,
"bluetoothactive”: true,
"disableGP5": false

DARC e.V. — Eine Zusammenarbeit zwischen OV Dormagen - G21 & OV Hilden - Rp4

10,

»sendBatteryinfo“:

true fugt die Batteriespannung zum Kommentartext im

Beacon hinzu.

Der Standardwert ist false.
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Programmierung der Tracker Firmware

"other™: {
"simplifiedTrackerMode”: false,
"sendCommentAfterXBeacons™:
“path™: "WIDE1-1",
"nonsmartBeaconRate”: 15,

"winlink"”: {
"password™: "ABCDEF™

"rememberstationTime":
"maxDistanceToTracker™: 38,

8,

"standingUpdateTime": 15,
"sendAltitude™: true,
"sendBatteryInfo"”: false,
"bluetoothType™: 1,
"bluetoothactive”: true,
"disableGP5": false

10,

»,bluetoothType“:

1 wahlt den Verbindungstyp fir die Nutzung des
Trackers als TNC.

1 ist fir Android und Aprsdroid.

O ist flr iPhone und. APRS.fi-App..
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Programmierung der Tracker Firmware

"other™: {
"simplifiedTrackerMode”: false,
"sendCommentAfterXBeacons™:
“path™: "WIDE1-1",
"nonsmartBeaconRate”: 15,

"winlink"”: {
"password™: "ABCDEF™

"rememberstationTime":
"maxDistanceToTracker™: 38,

8,

"standingUpdateTime": 15,
"sendAltitude™: true,
"sendBatteryInfo"”: false,
"bluetoothType™: 1,
"bluetoothactive”: true,
"disableGP5": false

DARC e.V. — Eine Zusammenarbeit zwischen OV Dormagen - G21 & OV Hilden - Rp4

10,

,bluetoothActive”:

true ermoglicht dem Tracker die Verbindung mit

BT-Geraten wie Telefonen und Apps lGiber TNC2 oder

KISS TNC.

Die Standardeinstellung ist true.
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Programmierung der Tracker Firmware

s

"other™: {

I

"winlink"”: {

"simplifiedTrackerMode”: false,

"cendCommentAfter¥XBeacons™ :

“path™: "WIDE1-1",
"nonsmartBeaconRate”: 15,

“remembersStationTime™: 38,

"maxDistanceToTracker™: 38,

"standingUpdateTime": 15,
"sendAltitude™: true,
"sendBatteryInfo"”: false,
"bluetoothType™: 1,
"bluetoothactive”: true,
"disableGP5": false

"password™: "ABCDEF™

10,

,disableGPS“:

true schaltet das GPS des Boards aus, wenn der Tracker
mit dem GPS des Telefons liber Bluetooth verwendet
wird oder wenn ein LoRa32-Board verwendet wird, an
das kein GPS-Modul angeschlossen ist.

Der Standardwert ist false.
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Programmierung der Tracker Firmware

PTT-Trigger

(wird fur externe Leistungsverstarker verwendet, um die Leistung im
Tx zu steigern)

yactive”: true aktiviert die folgenden Konfigurationen.

]

ptiTrigger™: { »i0_pin“: Pin-Nummer, an dem der Trigger angeschlossen ist. Der
"active": false,

"io_pin”: 4, Standardwert ist 4.

"preDelay™: @,

"postDelay™: @, aMne 2
"peverse™: false »preDelay“: Anzahl der Millisekunden, die gewartet werden muss,

bevor ,io_pin“ aktiviert und gesendet wird. Der Standardwert ist O.

,postDelay“: Anzahl der Millisekunden, die nach der Ubertragung
gewartet werden soll, um ,io_pin“ auszuschalten. Der Standardwert
ist 0.

yumgekehrt“: Einige Trigger bendtigen ,io_pin“, um HIGH oder LOW
zu starten (Hi oder Low active). Hier den Bediirfnissen anpassen.
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Programmierung der Tracker Firmware

"password™: "ABCDEF™

:
"active™: false,
"heightCorrection™: 8,

"temperatureCorrection”: .8,

"sendTelemetry”: false

I
"notification™: {

BME (Wx-Daten)

»aktiv’: true ermoglicht die Anzeige der Wx-Daten (Temperatur,
Luftfeuchtigkeit und Druck) auf dem Oled-Bildschirm. Der
Standardwert ist false.

»sendTelemetry“: true ermdglicht die Ubertragung von Wx-Daten an
APRS-IS-Server und erscheint als Telemetrie. Der Standardwert ist
false.

Um Telemetrie zu senden, muss sowohl , active“:true als auch
,sendTelemetry“:true eingestellt werden.

Bitte beachten, dass dies 10 Minuten zwischen dem Senden von Wx-
Daten erzwingt (ohne Auswirkungen auf das libliche GPS-Daten-
Beacon-Senden) und auRerdem ein vortibergehend anderes Symbol
fur APRS-IS-Server verwendet, um das Beacon-Paket als Wx-Daten zu
verarbeiten
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Programmierung der Tracker Firmware

BME (Wx-Daten)

"password™: "ABCDEF™
m bme L1} : -I-

"active”: false, heightCorrection”: 0 Anzahl der Meter, bei denen Sie den

"heightCorrection™: 8,

S T A (L Hohenbezug fiir bestimmte Orte bei der Hohenmessung andern

"sendTelemetry”: false m('jchten,

I
"notification™: {

Der Standardwert ist O.
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Programmierung der Tracker Firmware

"notification”: {

"ledTx": false,
"ledTxPin™: 13,
"ledMessage”: false,
"ledMessagePin™: 2,
"ledFlashlight”: false,
"ledFlashlightPin™: 14,
"buzzeractive™: false,
"buzzerPinTone™: 33,
"buzzerPinVcc™: 25,
"bootUpBeep™: false,
"txBeep": false,

"messageRxBeep”: false,
"stationBeep”: false,

"lowBatteryBeep™: fal:se,
"shutDownBeep™: false

Notification (Led + Buzzer)

,ledTx“: true lasst die Tx-LED blinken, wenn ein LoRa-Paket
ubertragen wird.

Der Standardwert ist false.

,1edTxPin“: der I0_pin, wo die Tx-Led (+) Pin angeschlossen werden
soll. Der Standardwert ist 1/0-13.

470-Ohm-Widerstand in Reihe mit der LED, wenn eine diffuse LED
verwendet werden soll, oder einen 10K-Widerstand, bei einer
ultrahellen LED.
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Programmierung der Tracker Firmware

"notification”: {

"ledTx": false,
"ledTxPin™: 13,
"ledMessage”: false,
"ledMessagePin™: 2,
"ledFlashlight”: false,
"ledFlashlightPin™: 14,
"buzzeractive™: false,
"buzzerPinTone™: 33,
"buzzerPinVcc™: 25,
"bootUpBeep™: false,
"txBeep": false,

"messageRxBeep”: false,
"stationBeep”: false,

"lowBatteryBeep™: fal:se,
"shutDownBeep™: false

Notification (Led + Buzzer)

yledMessage”: True, die Message-Led blinkt, wenn eine Nachricht
empfangen wird.
Der Standardwert ist false.

yledMessagePin“: io_pin, an der die Message-Led (+)-Pin
angeschlossen werden soll.
Der Standardwert ist I/O-2.

470-Ohm-Widerstand in Reihe mit der LED, wenn diffuse LED
verwendet werden soll, oder einen 10K-Widerstand, bei einer
ultrahellen LED.
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Programmierung der Tracker Firmware

"notification”: {

"ledTx": false,
"ledTxPin™: 13,
"ledMessage”: false,
"ledMessagePin™: 2,
"ledFlashlight”: false,
"ledFlashlightPin™: 14,
"buzzeractive™: false,
"buzzerPinTone™: 33,
"buzzerPinVcc™: 25,
"bootUpBeep™: false,
"txBeep": false,

"messageRxBeep”: false,
"stationBeep”: false,

"lowBatteryBeep™: fal:se,
"shutDownBeep™: false

Notification (Led + Buzzer)

,buzzerActive”: true dient zum Aktivieren von
Tonbenachrichtigungen mithilfe des YL44-Moduls.
Der Standardwert ist false.

»,buzzerPinTone“: io_pin, an dem der |/O-Pin des YL44-Moduls
angeschlossen werden soll.
Der Standardwert ist I/0-33.

,buzzerPinVcc“: io_pin, an dem der VCC-Pin des YL44-Moduls
angeschlossen werden soll.
Der Standardwert ist I/0O-25.
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Programmierung der Tracker Firmware

"notification”: {

"ledTx": false,
"ledTxPin™: 13,
"ledMessage”: false,
"ledMessagePin™: 2,
"ledFlashlight”: false,
"ledFlashlightPin™: 14,
"buzzeractive™: false,
"buzzerPinTone™: 33,
"buzzerPinVcc™: 25,
"bootUpBeep™: false,
"txBeep": false,

"messageRxBeep”: false,
"stationBeep”: false,

"lowBatteryBeep™: fal:se,
"shutDownBeep™: false

Notification (Led + Buzzer)

,bootUpBeep“: true aktiviert die Summerbenachrichtigung beim
BootUp des Trackers. Der Standardwert ist false.

»txBeep“: true aktiviert die Summerbenachrichtigung bei der LoRa-
Paketlbertragung. Der Standardwert ist false.

,messageRxBeep”: true aktiviert die Summerbenachrichtigung bei
empfangener LoRa-Nachricht. Der Standardwert ist false.

,StationBeep”: true aktiviert die Summerbenachrichtigung, wenn
ein anderes GPS-Paket der LoRa-Station empfangen wird (Tracker
oder iGate/Digi). Der Standardwert ist false.

ylowBatteryBeep”: true aktiviert die Summerbenachrichtigung,
wenn der Akkustand unter 20 % liegt. Der Standardwert ist false.
Bei weniger als 5 % ertont ein zweimaliges Summen.
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Upload in den Tracker

J His Edit Selection View Go Run Terminal Help

B (PLORER “ue {} tracker_configjson X

“/JPEN EDITORS data > {} tracker_config.json > {} pttTrigger

X {} tracker_configjson data

v LORA_APRS TRACKER-MAIN-DK6OC [ BT U &

> .github

> .pio

> .vscode

v data

{} tracker_config,json
> extra

> Images

> lib

> SIC

= .clang-format

.gitignore

“"other™: {
"nonSmartBeaconRate":
"rememberStationTime":
"maxDistanceToTracker”:
"standingUpdateTime":
"sendAltitude”: ftr
"sendBatteryInfo":
“"bluetoothType”: 1,
"bluetoothActive”
"disableGPS": fal

"winlink": {

“password”: "ABCDEF™"
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File Edit Selection View Go Run Terminal
New Text File Ctri+N
New File... Ctrl+ Alt+Windows+N

New Window Ctrl+Shift+N

Open File... Ctrl+O
Open Folder... Cirl+K Ctrl+O
Open Workspace from File...

Open Recent

Add Folder to Workspace...
Save Workspace As...
Duplicate Workspace

Save Ctrl+S
Save As... Ctrl+Shift+S

Save All Ctrl+K S

Share

Upload in den Tracker

Help

{} igate_confjson ®

data > {} igate_confjson > {}wifi > [ JAP > {} 1
"wifi"™:
"AP": |
{ "ssid": "WIFI 1",
“password”: "WIFI 1 passwort”,
"latitude"”: ©.0000000,
"longitude”: ©.06000000

I
L

¥

{ ‘“ssid": "WIFI 2",
"password”: "WIFI_2 password”,
"latitude”: ©.0000000,
"longitude”: ©.06000000

“beacon™: {
"latitude": 9.0,
"longitude”: 0.9,
“comment”: "LoRa APRS",
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Upload in den Tracker

File Edit Selection View Go Run

PLATFORMIO

v PROJECT TASKS
> @7 Default
v @1 ttgo-lora32-v21
General
Build
Upload
Monitor
Upload and Monitor
Clean
Full Clean
Devices
v B3 Platform
O Build Filesystem Image
O Program Size
O Upload Filesystem Image
O Upload Filesystem Image OTA
O Erase Flash
B3 Dependencies
B3 Advanced
B3 Remote
B3 Miscellaneous
> @1 heltec-lora32-v2

. S

 QUICK ACCESS
v PIO Home

>
>
>
>

Open
PIO Account
Inspect
Projects & Configuration
Libraries
Boards
Platforms
Devices
v Debug
Start Debugging
Toggle Debug Console
v Miscellaneous
Serial & UDP Plotter
Platform|O Core CLI
Clone Git Project
New Terminal
Upgrade PlatformiO Core
Show Release Notes

DARC e.V.

Terminal Help

{} igate_confjson X Auto

data > {} igat n > {}wifi >[ JAP | COM21

Archiving
Compiling
Compiling
Compiling
Compiling
Compiling
Archiving
Compiling
Compiling
Compiling
Compiling
Compiling
Compiling
Compiling
Compiling
Compiling
Compiling
Compiling
Compiling
Compiling

COM5

com4
ssid
“password”:
"latitude ©.0000000,
“longitude™: ©.0000000

"ssid":

“password

“latitude

“longitude”: ©.0000000

“beacon™:

"comment”
"interval®
“overlay"”:

"symbol 5
“path™: "WIDE1-1",
“sendViaAPRSIS":
“sendViaRF":

“enableServer": fal

TERMINA/

-pio\build\ttgo-lora32-v21\1lib2h
-pio\build\ttgo-lora32-v21\Fram¢
.pio\build\ttgo-lora32-v21\Fram
-pio\build\ttgo-lora32-v21\Frar
.pio\build\ttgo-lora32-v21\Fra
.pio\build\ttgo-lora32-v21\Fr; yrkArduino\esp32-hal-gpio.c.o
-pio\build\ttgo-lora32-v21\li \1ibESPmDNS.a
-pio\build\ttgo-lora32-v21\Fi jorkArduino\esp32-hal-i2c-slave.c.o

COMS3 §
Custom...

DElegantOTA.a
‘Arduino\esp32-hal-adc.c.o
xArduino\esp32-hal-bt.c.o
*kArduino\esp32-hal-cpu.c.o
rkArduino\esp32-hal-dac.c.o

.pio\build\ttgo-lora32-v21\F workArduino\esp32-hal-i2c.c.o

.pio\build\ttgo-lora32-v21\f siorkArduino\esp32-hal-ledc.c.o
-pio\build\ttgo-lora32-v21\ eworkArduino\esp32-hal-matrix.c.o
.pio\build\ttgo-lora32-v21) teworkArduino\esp32-hal-misc.c.o
.pio\build\ttgo-lora32-v2i meworkArduino\esp32-hal-psram.c.o
.pio\build\ttgo-lora32-v2 imeworkArduino\esp32-hal-rgb-led.c.o

-pio\build\ttgo-lora32-v2 ameworkArduino\esp32-hal-rmt.c.o

.pio\build\ttgo-lora32-v] ‘ameworkArduino\esp32-hal-sigmadelta.c.o
.pio\build\ttgo-lora32-y rameworkArduino\esp32-hal-spi.c.o

-pio\build\ttgo-lora32-v21\rrameworkArduino\esp32-hal-time.c.o
.pio\build\ttgo-1lora32-v21\FrameworkArduino\esp32-hal-timer.c.o
-pio\build\tt' -lora3z-vzi\rre eworkArduino\esp32-hal-tinyusb.c.o

7 Default (LoRa APRS iGate-main - T ) & Auto

Build (ttgo-lora32-v21) - Task »/ + v [0 @

Ln 15, Col 43

Spaces:4  UTF-8

LF

{}JSON Q
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Upload in den Tracker

) FEile Edit Selection View Go Run Terminal Help

PLATFORMIO o {} igate_confjson X Ao

v PROJECT TASKS n D) com21
> @1 Default i { COM5
v @1 ttgo-lora32-v21 . CcoM4

s General ae Ccom3
Build - Custom..
Upload “lati 0.0000000,
Monitor i i ©.0000000

Clean

Full Clean “latitude”

o
o
o
O Upload and Monitor
o
o
o

Devices

v B3 Platform
Build Filesystem Image
Program Size

o

o

O Upload Filesystem Image

O Upload Filesystem Image OTA
o

Erase Flash * comment
B3 Dependencies "interval

>
e ventsy: Y PlatformlO Core
emote
i "path™: "WIDE1
>>Eﬁh:|h|:cellla(2:;;7u:2 "Sendv;:aAPRSIS elease Notes
NS ene o "sendViaRF": f
 QUICK ACCESS
v PIO Home
Open
PIO Account
Inspect

Projects & Configuration il g0 lora3z
Libraries
Archiving .pio\build\ttgo-lora3Z-v.
Compiling .pio\build\ttgo-lora32-v21\FraméyackArduino\esp3Z-nal-adc.c.o
Compiling .pio\build\ttgo-lora32-v21\Fra Arduino\esp32-hal-bt.c.o
Devices Compiling .pio\build\ttgo-lora32-v21* ot Arduino\esp32-hal-cpu.c.o
v Debug Compiling .pio\build\ttgo-lora32 aneworkArduino\esp32-hal-dac.c.o
Compiling .pio\build\ttgo-lo= ~\FrameworkArduino\esp32-hal-gpio.c.o
Archiving .pio\build\ttgs -~v21\1ibf13\1ibESPMDNS.a
Toggle Debug Console Compiling .pio\build) a32-v21\FrameworkArduino\esp32-hal-i2c-slave.c.o
v Miscellaneous Compiling .pio\but _o-lora32-v21\FrameworkArduino\esp32-hal-i2c.c.o
Serial & UDP Plotter Compiling .pis \ctgo-lora32-v21\FrameworkArduino\esp32-hal-ledc.c.o
Compiling. .1ld\ttgo-lora32-v21\FrameworkArduino\esp32-hal-matrix.c.o
PlatformiO Core CLI Compil ~0\build\ttgo-lora32-v21\FrameworkArduino\esp32-hal-misc.c.o
Clone Git Project Ca 5 -pio\build\ttgo-lora32-v21\FrameworkArduino\esp32-hal-psram.c.o
New Terminal <1ng .pio\build\ttgo-lora32-v21\FrameworkArduino\esp32-hal-rgb-led.c.o
ompiling .pio\build\ttgo-lora32-v21\FrameworkArduino\esp32-hal-rmt.c.o
Compiling .pio\build\ttgo-lora32-v21\FrameworkArduino\esp32-hal-sigmadelta.c.o
Show Release Notes Compiling .pio\build\ttgo-lora32-v21\FrameworkArduino\esp32-hal-spi.c.o
Compiling .pio\build\ttgo-lora32-v21\FrameworkArduino\esp32-hal-time.c.o
Compiling .pio\build\ttgo-lora32-v21\FrameworkArduino\esp32-hal-timer.c.o
Compiling .pio\build\ttgo-lora32-v21\FrameworkArduino\esp32-hal-tinyusb.c.o

7 Default (LoRa_APRS iGate-main - Test) & Auto In15,Col43 Spaces4 UTF-8 LF {} JSON 0Q

Boards
Platforms

Start Debugging

Upgrade PlatformiO Core
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Upload in den Tracker

"beacon": E

"latitude": 0.0,
"longitude": 0.0,
"comment”: "LoRa APRS",
"interva

"overlay™: "L"
"symbol”:

"path": "WIDE1-1",
"sendViaAPRSIS"
"sendViaRF": f&

TERMINAL

Archiving .pio\build\ttgo-lora32-v21\libFrameworkArduino.a
Linking .pio\build\ttgo-lora32-v21\firmware.elf
Retrieving maximum program size .pio\build\ttgo-lora32-v2i\firmware.elf
Checking size .pio\build\ttgo-lora32-v21i\firmware.elf
Advanced Memory Usage is available via "PlatformIO Home > Project Inspect”
RAM: == ] 15.7% (used 51356 bytes from 327680 bytes)
[FEH 96.3% (used 1262225 bytes from 1310720 bytes)
Building .pio\build\ttgo-lora32-v21\firmware.bin
esptool.py v4.5.1
Creating esp32 image...
FEFgEU £5 ELr SEcLions
Successfully created esp32 image.
S] Took 50.087 seconds =

00:00:50.066

Terminal will be reused by tasks, press any key to close it.

@1 Defaurt (LORa_APK>_iGate-main - lesy) Y AuTo
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Upload in den Tracker

File Edit Selection View Go Run Terminal Help £ LoRa_APRS_Track
PLATFORMIO {} tracker _config.json X
v PROJECT TASKS od U € & data> {} tracker _config.json > {} pttTrigger
> @1 Default : “other™: {
> @1 esp32 "nonSmartBeaconRate": 15,
> &3 nrfs2 "rememberStationTime": 30,
2 v &1 ttgo-t-beam-v1_2 maxDistanceToTracker”: 30,

"standingUpdateTime": 15,
"sendAltitude”: true
"sendBatteryInfo":

Upload "bluetoothType”: 1,
Monitor 28

v B3 General
Build

Clean i
“"winlink": {
"password”: "ABCDEF™"

Full Clean

(o)

o)

(o]

O Upload and Monitor
(o)

o)

O Devices

v B3 Platform :'bme": {
Build Filesystem Image "active”:

1. mmp Koo

o .
O Program Size 2 "heightCorrection™: O,

O Upload Filesystem Image 4 "temperatureCorrection”: 6.0,
(o)

o

Upload Filesystem Image OTA sendTelemetry”: false
HAS TR “"notification”:
> B3 Dependencies "ledTx":

> B3 Advanced "ledTxPin":

> B3 Remote "ledMessage":
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Upload in den Tracker

DEKeOC-1 &
cd24-05-15 16:38:45
JOS1KES® LoRalEul &+

coed4-05-15 16:34: 30
51.1699 6.8867 o
seC 9% 1868hPa
LAST Rx = DKé0C-16

Bat: 0.29V {(charging)

A=0057m lkmsh 114
LAST Rx = DKe0OC-15
Bat: 0.29V (charging’
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Bluetooth Connection

APRSDroid:
Installieren der APRSDroid-App ( APRSDroid )

Koppeln des Telefons mit dem Tracker. Sein Name ist ,,Lora Tracker XXXX*

Offnen der App, dann = Einstellungen
=) Verbindungseinstellungen
= Protokoll: TNC2 oder Kiss
=) Typ: Bluetooth SPP Modul: Wahle den Trackernamen aus
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Hinzuflgen einer Tastatur

Um CARDKB hinzuzufigen, kann man es einfach als 12C-Modul hinzufligen.
Es liegt also parallel zum Oled-Bildschirm
(Rot an VCC, Schwarz an GND, Weif$ an SCL (1/0-22) und Gelb an SDA (1/0-21).

Die Firmware weil, wann sie angeschlossen ist, und wenn sie getrennt wird.

Die mittlere Taste (I/0-38) erledigt weiterhin wie gewohnt ihre Funktion.
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Hinzufigen von BME280-Modul

BME280- (und BMP280-)Module kdnnen hinzugefiigt werden, indem sie als 12C (parallel zum Oled-Bildschirm)
angeschlossen werden.
Die Standard-12C-Adresse ist 0x76.

Einige BME-Boards verfligen Gber Pins, die verbunden werden missen, um diese Adresse zu erhalten. Die meisten
dieser Boards benotigen dies nicht.

Um die WX-Daten auf dem Oled-Bildschirm anzuzeigen oder als WX-Telemetrie zu Ubertragen, muss dies in der
Datei tracker_conf.json aktiviert werden
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Hinzufdgen von BME280-Modul

Affiliate-Links von Manuel Lausmann auf YouTube:

BME280: https://amzn.to/49FeeON

LEDs mit Widerstand: https://amzn.to/40PkjEj

22k Widerstand: https://amzn.to/46moY1F

YL Buzzer Board: https://amzn.to/47HXt3V

CardKB Keyboard: https://amzn.to/47HMHKH
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https://youtu.be/axlnPLn2JaU?si=X7-4Uxf4Z9HVlKVT
https://www.youtube.com/redirect?event=video_description&redir_token=QUFFLUhqbUs1cHhZcTh5eVc3RDRaTm5SMDNlVU5vV3dKUXxBQ3Jtc0ttR3lJclJ2dnRJa0hCZ0R0TkNPUVJ0WHlERGdaeHUtS1V3ZnZDRmlnU28xbFFnMkZveEhjRzdWZWZSOXQzMEhRNmFZSEZ0VFF2MzRVQ18tbnctQm5ZbVBkaGliZjRXMEtuSmJmWUJkNHFPTEhGNVI0TQ&q=https%3A%2F%2Famzn.to%2F49FeeON&v=axlnPLn2JaU
https://www.youtube.com/redirect?event=video_description&redir_token=QUFFLUhqbW1EbVp3Uy1Scy0tZ1N6T19CT2FaVGVBU1hod3xBQ3Jtc0ttbVVhTVVVY29OV3JSNWZETS16UTMyTHdTOUJSZFBHMkNkb2JoNWxZOEdxSVZqMG9fWHNiWWpGRXhwWWpHX1NuWl9rd2FnaGs5U0lOTktoMlZ0RlVtWVBRbm42eXptSVdYQjVKTHVJN2NMZ1NEbm1nQQ&q=https%3A%2F%2Famzn.to%2F40PkjEj&v=axlnPLn2JaU
https://www.youtube.com/redirect?event=video_description&redir_token=QUFFLUhqbFd4QzA5cHl5OENGMmdJUE10T0p2WTBrSFlod3xBQ3Jtc0tsWElGMHlTRDFPbGdxRjVtcFd2RGJudXE4M2k0M0FOeW9OcUowbDBpbDZCVFB0bENsanVrV2NvMGI5OUVZX3VhOFJEZUJaZkltVnZnOHMzdHdRR0pYbVhPZlBQanFLY3N1X1duWjVucE9XdE5EME5XWQ&q=https%3A%2F%2Famzn.to%2F46moY1F&v=axlnPLn2JaU
https://www.youtube.com/redirect?event=video_description&redir_token=QUFFLUhqazFzdFJoaXdocl9CYUFhNzUySFl2VDZueThCd3xBQ3Jtc0tuWmppS3RFQ3lCckJKTDRBY21RQ0hNR3RCNTNiVm92NjVFai1CNTRVdmlBRFlJV29ydWpOcVhSS0FhdnlPWXhjelRTd3hHeW53dEQwRzQ1OUhzSldBRnhsTV9jOHNfbjBJSEpsMEdyNTlNNUEyLTNwOA&q=https%3A%2F%2Famzn.to%2F47HXt3V&v=axlnPLn2JaU
https://www.youtube.com/redirect?event=video_description&redir_token=QUFFLUhqa1pSWHFpR2ZCV2pGb0RFTUlGTHBhNThuUDl0QXxBQ3Jtc0trSGtPdE9jc1luUnNjVWw0VkpaUkpzaWJxem83QjdqeUM0VTFmalQyZ1dFUXlLWFJrT19NMmxvR0tiaktIV2ZWX1NZT0FfTnU4U1NvVU9oQWxVUzlvYWtKOUthbU1wQzZ5TVF2STU1R1BNenJKVFJ6Zw&q=https%3A%2F%2Famzn.to%2F47HMHKH&v=axlnPLn2JaU

Komponenten

BME-280
Barometrischer Sensor fir Temperatur, Luftfeuchtigkeit und Luftdruck

63
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https://www.az-delivery.de/products/gy-bme280

Menu Einstellung

Mittlere Taste
1 kurzes Dricken --------- > Erzwungener GPS-Beacon-Sendevorgang

1 langes Druicken ---------- > Es wechselt zwischen den konfigurierten Rufzeichen, mit den eigenen Einstellungen
dabei wird das Symbol angezeigt um zu Uberprifen, welches wir verwenden

2 kurzes Drucken ---------- > Geht zum vollstandigen Mendu.
Mit der externen 12C-Tastatur CARDKB:
Driicken der Pfeiltaste nach unten ---> Erzwungener GPS-Beacon-Sendevorgang

ENTER dricken ------- > Geht zum vollstandigen Menu.
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Menu Einstellung

e PR il it

6.Extras
2 1.Messages

c.Confiauration
3.5tations
1P=Douwn dP—EacL LP=Go
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Menu Einstellung
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Menu Einstellung

Durch das Meniu navigieren mit der mittleren Taste, mit nur einem Tastendruck
danach mit einem langen Tastendruck auswahlen
alles mit zwei kurzen Tastendrucken verlassen.

Mit der Tastatur kann man sich mit den Pfeilen durch das gesamte Menu bewegen,

vollstandige Nachrichten mit Buchstaben und Zahlen schreiben,

zum Senden die Eingabetaste driicken und zum Verlassen des Meniis die Esc-Taste dricken.
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Menu Einstellung

Menu-Ubersicht:

NACHRICHTEN: Empfangene Nachrichten lesen, Nachrichten schreiben (und senden) und alle Nachrichten aus dem
Speicher l6schen.

STATIONEN: Horen von anderen Trackern und iGates, um die vier nachstgelegenen zu zeigen (geordnet von der
nachsten zur entferntesten, mit Entfernung und Kurs).

WETTERBERICHT: Senden Sie eine Wx-Berichtsanforderung an CD2RXU-15, um eine Nachricht mit dem aktuellen
Wx lhrer GPS-Position zurlickzuerhalten. (Funktioniert nur wenn die Abfrage (iber ein |I-Gate von Ricardo erfolgt und
das I-Gate die Funktion RF-Send aktiviert hat)
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Menu Einstellung

Menu-Ubersicht Geplante Funktionen:

CONFIGURATION: Rufzeichen andern, Anzeige (EcoMode + Helligkeit), Status, Benachrichtigungen, Neustart und
Ausschalten.

WINLINK/MAIL: E-Mails von WINLINK tGber LoRa senden und empfangen kénnen (ziemlich cool, ah!)

NOTFALL: Digirepeater-Modus und S.0.S.-Modus.

>@>ﬂ>ﬁ>@> DARC e.V. — Eine Zusammenarbeit zwischen OV Dormagen - G21 & OV Hilden - Rp4 Mi. 15.05.2024



Habt Ihr noch Fragen?
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Vielen Dank ... vy 73 de

anée ./

Freie kommerzielle Nutzung
Kein Bildnachweis notig

Pixabay License
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